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นํ้ามันรั่ว (Oil spill) เป็นเหตุการณ์ท่ีอาจเกิดขึ้นได้เสมอ ตราบใดท่ีความต้องการใช้ผลิตภัณฑ์ปิโตรเลียม

ยังคงมีอยู่ สําหรับประเทศไทยนั้น อุบัติเหตุนํ้ามันรั่วไหลออกสู่แหล่งนํ้าเป็นเหตุการณ์ที่เกิดขึ้นค่อนข้างบ่อยซึ่งแต่

ละเหตุการณ์จะมีความแตกต่างกันในเรื่องชนิดและปริมาณนํ้ามันที่รั่วไหล รูปแบบการจัดการ และความรุนแรง

ของผลกระทบ หนึ่งในเหตุการณ์ครั้งประวัติศาสตร์ได้เกิดขึ้นเมื่อปลายเดือนกรกฎาคม 2556 โดยนํ้ามันดิบกว่า 

50,000 ลิตร ได้รั่วไหลจากท่อขนส่งนํ้ามันดิบกลางทะเลออกสู่อ่าวไทย จ.ระยอง และมีนํ้ามันบางส่วนได้ถูกกระแส

ลมพัดพาไปยังบริเวณอ่าวพร้าว เกาะเสม็ด สร้างความเสียหายและส่งผลกระทบอย่างรุนแรงต่อระบบนิเวศ วิถีชีวิต 

การประกอบอาชีพ และการท่องเที่ยว ซึ่งต้องได้รับการฟื้นฟูเยียวยาเป็นระยะเวลายาวนาน จนกระทั่งเมื่อวันที่ 25 

มกราคม 2565 ที่ผ่านมา เหตุการณ์ที่ไม่คาดฝันก็ได้เกิดขึ้นอีกครั้ง เมื่อมีปริมาณนํ้ามันดิบรั่วไหลจากจุดขนถ่าย

นํ้ามันในทะเล (Single point mooring, SPM) บริเวณนิคมอุตสาหกรรมมาบตาพุด จ.ระยอง เกิดคราบนํ้ามัน

ปนเปื้อนในทะเลเป็นวงกว้างและคราบนํ้ามันบางส่วนได้ถูกซัดเข้าสู่ชายหาดแม่รําพึงในที่สุด ทําให้นํ้าทะเลและ

หาดทรายในบางจุดเปลี่ยนเป็นสีดําและส่งกลิ่นเหม็นฟุ้งกระจายไปทั่วบริเวณ จะเห็นได้ว่า อุบัติเหตุนํ้ามันรั่วเป็น

เหตุการณ์ฉุกเฉินที่หน่วยงานผู้รับผิดชอบจะต้องมีแผนปฏิบัติการเพื่อเตรียมพร้อมรับมือกับสถานการณ์อยู่

ตลอดเวลา 

ในเบื้องต้นรายงานปริมาณนํ้ามันท่ีร่ัวจากเหตุการณ์ครั้งน้ีอยู่ในช่วงค่อนข้างกว้างตั้งแต่ 20,000 จนถึง 

400,000 ลิตร [1, 2, 3] ซึ่งคงต้องรอการสรุปในเชิงปริมาณจากหลากหลายภาคส่วน อย่างไรก็ตาม ไม่ว่าปริมาณ

นํ้ามันรั่วจะมากหรือน้อย แต่ผลกระทบที่เกิดขึ้นทั้งในเชิงเศรษฐกิจ สังคม และสิ่งแวดล้อมนั้น ขึ้นกับแนวทางการ

บริหารจัดการที่มีประสิทธิภาพและครบวงจร รวมถึงมีการประยุกต์ใช้เทคโนโลยีและนวัตกรรมอย่างเหมาะสมและ

ทันท่วงทีร่วมกับการบูรณาการความร่วมมือระหว่างภาคส่วนต่าง ๆ ท่ีเก่ียวข้อง  
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ในบทความนี้ ผู้เขียนได้หยิบยก 9 ตัวอย่าง เทคโนโลยี การวิจัยพัฒนา รวมไปถึงนวัตกรรมท่ีเกี่ยวข้อง

กับการจัดการนํ้ามันรั่วในทะเล เพื่อให้ผู้มีส่วนเกี่ยวข้องทุกภาคส่วนได้เห็นถึงแนวทางการประยุกต์ใช้เครื่องมือ

ต่าง ๆ อย่างเหมาะสมเพ่ือตอบโต้กับสถานการณ์น้ํามันร่ัวได้อย่างครอบคลุมและมีประสิทธิภาพ ดังน้ี 

 

1. แบบจําลองการร่ัวไหลของน้ํามัน (Oil spill modeling) เป็นการใช้เทคโนโลยีซอฟต์แวร์ เช่น OILMAP 

GNOME OSCAR MOTHY [4] เพ่ือคาดการณ์การเคล่ือนท่ีและกระจายตัวของน้ํามันทันทีท่ีพบการร่ัวไหล

เกิดข้ึน มีข้อมูลนําเข้า (Input data) ท่ีต้องใช้ในการสร้างแบบจําลอง เช่น ทิศทางและความเร็วลม (Wind 

direction and velocity) ลักษณะสมบัติของนํ้ามันที่รั่วไหล (Oil properties) กระแสนํ้าเนื่องจากนํ้าข้ึน

นํ้าลง (Current) ลักษณะคลื่น (Wave) รวมถึงปัจจัยด้านสิ่งแวดล้อมอื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง เช่น อุณหภูมิและ

ความเค็มของนํ้าทะเล ทั้งน้ี อาจมีการใช้ผลจากแบบจําลองควบคู่ไปกับการวิเคราะห์ภาพถ่ายทาง

ดาวเทียม (Satellite images) เพื่อช่วยให้ผลการทํานายมีความแม่นยํามากยิ่งขึ้น ซึ่งแบบจําลองดังกล่าว

ช่วยให้ทราบถึงเส้นทางการเคลื่อนตัวของนํ้ามันที่รั่วไหล พื้นที่หรือบริเวณที่มีแนวโน้มจะเกิดการปนเปื้อน 

หรือแม้กระทั่งระยะเวลาที่คราบนํ้ามันจะเคลื่อนท่ีจากจุดรั่วไหลไปยังบริเวณที่สนใจ เช่น แหล่งท่องเที่ยว 

แหล่งประมง เขตอนุรักษ์พันธุ ์สัตว์ เป็นต้น ทําให้ผู ้ปฏิบัติการสามารถประเมินความรุนแรงของ

สถานการณ์และวางแผนเตรียมความพร้อมเพื่อรับมือกับภาวะฉุกเฉินได้อย่างเหมาะสมและทันท่วงที อีก

ทั้งยังเป็นแหล่งข้อมูลสําหรับการประเมินความเสี่ยงและผลกระทบที่อาจเกิดขึ้น (Risk and impact 

assessment) จากการจําลองเหตุการณ์น้ํามันร่ัวในสภาวะต่าง ๆ ได้อีกด้วย 

 

   

การคาดการณ์การเคล่ือนท่ีของน้ํามันท่ีร่ัวไหลในทะเลด้วยการใช้แบบจําลอง GNOME ในสภาวะท่ีมีความเร็วลม

เฉล่ีย 3 เมตรต่อวินาที ทิศทางไปทางตะวันออกเฉียงเหนือ (ข้อมูลจาก https://www.windy.com) 
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นอกจากนี้ ข้อมูลนําเข้าที่มาจากการตรวจวัดจริงสําหรับการทําแบบจําลองการรั่วไหลของนํ้ามัน 

เป็นส่วนจําเป็นอย่างมากสําหรับการประเมินแนวโน้มการปนเปื้อนของนํ้ามัน โดยการได้มาของข้อมูล

นําเข้า เช่น ความดันในท่อลําเลียงนํ้ามันและอัตราการไหลของนํ้ามันในระหว่างการปฏิบัติงาน รวมไปถึง

ปริมาณนํ้ามันที่ออกสู่สิ่งแวดล้อมหากเกิดอุบัติเหตุที่ทําให้เกิดการรั่วไหล ข้อมูลเหล่านี้สามารถตรวจ

ติดตามอย่างต่อเนื่องด้วยเทคโนโลยีเซนเซอร์ที่มีอยู่ในปัจจุบัน และหากมีการติดตั้งระบบตรวจวัดดังกล่าว

นี้ในทุกกิจกรรมการขนส่งนํ้ามันหรือสารปิโตรเลียมเพื่อให้ได้มาซึ่งข้อมูลที่นํามาประกอบกับระบบ

ปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence, AI) น่าจะทําให้ได้ข้อมูลปริมาณนํ้ามันรั่วไหลที่มีความแม่นยํา

และเป็นข้อมูลนําเข้าสําหรับทําแบบจําลองท่ีจะช่วยในการตัดสินใจเพ่ือเตรียมการรับมือเหตุการณ์ได้อย่าง

เหมาะสม 

 

2. ทุ่นกักนํ้ามัน (Oil containment boom) และสกิมเมอร์ (Skimmer) เป็นอุปกรณ์สําหรับการจัดการ

นํ้ามันรั่วเพื่อควบคุมการเคลื่อนท่ีของคราบนํ้ามันให้อยู่ในบริเวณจํากัด ลดโอกาสการแพร่กระจายของ

นํ้ามันไปยังพื้นที่อื ่น ๆ โดยเฉพาะการปนเปื้อนชายฝั่ง (Shoreline contamination) เป็นการจัดการ

ขั้นต้นเพื่อช่วยในการแยกนํ้ามันออกจากนํ้าทะเลให้ได้มากที่สุด โดยทุ่นกักนํ้ามันจะช่วยให้นํ้ามันท่ี

กระจายตัวอยู่บนผิวนํ้าเกิดการรวมตัวเป็นชั้นหนา ทําให้สามารถแยกและนํากลับชั้นนํ้ามันดังกล่าว (Oil 

separation and recovery) ได้อย่างรวดเร็วด้วยอุปกรณ์สกิมเมอร์ (Skimmer) ที่มีหลายรูปแบบ เช่น 

สกิมเมอร์แบบฝาย (Weir skimmer) สกิมเมอร์แบบลูกกลิ้ง (Drum skimmer) หรือสกิมเมอร์แบบดิสก์ 

(Disc skimmer) โดยการเลือกชนิดทุ่นกักนํ้ามันที่เหมาะสมจะต้องคํานึงถึง 3 องค์ประกอบ [5] ได้แก่ (1) 

ปริมาตรและแรงลอยตัวของทุ่น (Volume and buoyancy) ซึ่งเป็นปัจจัยสําคัญท่ีจะกําหนดว่าระยะ

เหนือนํ้าของทุ่น (Freeboard) เพียงพอต่อการกักนํ้ามันหรือไม่ (2) การโยกหรือการหมุนตัวของทุ่น (Roll 

response) อันเนื่องมาจากแรงคลื่น ลม และกระแสนํ้า ซึ่งส่งผลโดยตรงต่อประสิทธิภาพการกักนํ้ามัน

ของทุ่นทั้งด้วยระยะพ้นนํ้า (Effective freeboard) และระยะท่ีจมนํ้า (Skirt) และ (3) การตอบสนองของ

ทุ ่นต่อคลื ่นหรือการขึ ้นลงของนํ ้าทะเล (Heave response) โดยทุ ่นท่ีเหมาะสมต้องสามารถรับแรง

กระแทกจากคล่ืนหรือไม่สูญเสียการทรงตัวจากการข้ึนลงของกระแสน้ํามากจนเกินไป   
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ทุ่นกักน้ํามัน สกิมเมอร์แบบลูกกล้ิง 
https://www.tech-faq.com/how-do-oil-booms-work.html https://www.elastec.com/solutions/industrial-equipment/ 

 

3. สารกระจายนํ้ามันแบบชีวภาพ (Bio dispersant) เป็นสารที่มีองค์ประกอบเป็นสารลดแรงตึงผิวที่ผลิต

โดยจุลินทรีย์จากธรรมชาติ (Bio surfactants) ท่ีผสมอยู่ในตัวทําละลาย (Solvent) สารดังกล่าวถูก

พัฒนาขึ้นมาทดแทนสารกระจายนํ้ามันแบบเคมี (Chemical dispersant) ซึ่งถูกค้นพบว่ามีความอันตราย

มากกว่าทั้งในแง่การปนเปื้อนในสิ่งแวดล้อมและบางชนิดสามารถเปลี่ยนคุณสมบัติของนํ้ามันให้มีความ

เป็นพิษมากย่ิงข้ึน [6] บทบาทหลักของสารกระจายน้ํามันคือการช่วยให้คราบน้ํามันท่ีปกคลุมบริเวณผิวน้ํา

เกิดการแตกตัวเป็นอนุภาคนํ้ามันขนาดเล็ก (Tiny oil droplets) ที่มีโอกาสถูกย่อยสลายทางชีวภาพโดย

จุลินทรีย์ท่ีมีความสามารถในการย่อยสลายน้ํามัน (Oil-degrading microorganisms) ตามธรรมชาติ 

 

 

ภาพแสดงกลไกการทํางานของสารกระจายน้ํามัน 

(ดัดแปลงรูปจาก Kleindienst และคณะ (2015) [7]) 
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การใช้สารกระจายนํ้ามันเหมาะสําหรับการจัดการนํ้ามันรั่วไหลที่หลงเหลือจากการใช้ทุ่นกัก

นํ้ามันและสกิมเมอร์ ซึ่งคราบนํ้ามันดังกล่าวจะต้องมีความเข้มข้นที่ค่อนข้างตํ่าและกระจายตัวอยู่ใน

บริเวณกว้าง นอกจากนี้ ควรใช้สารกระจายนํ้ามันแบบชีวภาพในบริเวณพื้นที่อ่อนไหวทางธรรมชาติ 

(Sensitive habitats) เพื ่อลดความเป็นพิษต่อสุขอนามัยและระบบนิเวศโดยรอบ ปัจจุบันมีงานวิจัย

พัฒนาเพ่ือผลิตสารลดแรงตึงผิวชีวภาพกลุ่ม Lipopeptides จากแบคทีเรียหลากหลายชนิด เช่น Bacillus 

subtilis GY19 [8] Serratia marcescens UCP 1549 [9]  Bacillus subtilis N3-1P [10] และยังมี

งานวิจ ัยที ่ใช ้สารลดแรงตึงผิว Lipopeptides ร่วมกับสารอื ่น เช ่น Rhamnolipid Emulsan และ 

Sodium Dihexyl Sulfosuccinate ซึ ่งให้ประสิทธิภาพการกระจายนํ้ามันถึง 80-90% [11] นับเป็น

สัญญาณที่ดีในการพัฒนาสารกระจายนํ้ามันชีวภาพให้มีการใช้งานอย่างแพร่หลายและมีต้นทุนการผลิตท่ี

ต่ําลงในอนาคต 

 

4. ระบบหุ่นยนต์เก็บทรายปนเปื้อนนํ้ามัน (Oil-coated sand collecting robot) เป็นนวัตกรรมที่ถูก

พัฒนาขึ้นมาเพื่อใช้ในกรณีท่ีนํ้ามันมีการรั่วไหลเข้าสู่พื้นที่ชายฝั่งและเกิดการปนเปื้อนกับพื้นทราย โดย

หุ่นยนต์จะทําหน้าท่ีตักผิวหน้าทรายท่ีมีนํ ้ามันปนเปื้อนเพื่อส่งไปยังระบบบําบัดต่อไป ซึ่งหุ ่นยนต์ท่ี

พัฒนาขึ้นมาควรมีคุณสมบัติหลัก ๆ คือ (1) สามารถขับเคลื่อนด้วยพลังงานไฟฟ้าหรือพลังงานแสงอาทิตย์

เพื่อหลีกเลี่ยงการปล่อยมลพิษออกสู่สิ่งแวดล้อม (2) สามารถทนต่อการกัดกร่อนจากนํ้าทะเลและไม่เป็น

สนิมได้ง่าย และ (3) สามารถควบคุมได้จากระยะไกลเพื่อลดความเสี่ยงต่อผู้ปฏิบัติงานในการสัมผัสนํ้ามัน

และลดการรบกวนต่อระบบนิเวศชายฝ่ัง  

 

  

ภาพตัวอย่างระบบหุ่นยนต์สําหรับเก็บทรายปนเป้ือนน้ํามันบนชายฝ่ัง 

(รูปจาก https://www.popularmechanics.com/science/energy/a5974/wild-technologies-clean-bp-oil-spill) 
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อย่างไรก็ตาม หากมีนํ้ามันปริมาณมากที่ปนเปื้อนบนชายฝั่งจนมีลักษณะเป็นชั้น อาจต้องมีการ

นําแผ่นดูดซับนํ้ามัน (Oil absorbent pads) มาใช้กําจัดนํ้ามันที่อยู่บนผิวหน้าของทรายให้เหลือน้อยลง

ร่วมกับการใช้หุ ่นยนต์เก็บทรายที่มีนํ ้ามันปนเปื้อนออกไปกําจัดตามรูปแบบการปนเปื้อนและความ

เหมาะสมของพื้นท่ีปนเปื้อน จนปริมาณนํ้ามันที่คงเหลืออยู่บนชายฝั่งหรือหาดทรายเหลือน้อยจนไม่

ก่อให้เกิดผลกระทบร้ายแรงหรือสามารถเกิดกระบวนการย่อยสลายตามธรรมชาติได้  

 
 

  

แผ่นดูดซับน้ํามัน (ก่อนใช้) แผ่นดูดซับน้ํามัน (หลังใช้) 
https://thebuyingnetwork.com/responder-oil-absorbent-

meltblown/ 

https://www.newpig.com/expertadvice/how-to-dispose-of-used-

absorbents/ 

 

5. การบําบัดและแยกทรายปนเปื้อนนํ้ามัน (Oil-contaminated sand treatment and separation 

process) เป็นการทําความสะอาดทรายที่ปนเปื้อนด้วยนํ้ามันปริมาณสูงให้มีความสะอาดอยู่ในระดับที่ไม่

ก่อให้เกิดพิษหรืออันตรายต่อสุขอนามัยและสิ่งแวดล้อม ในกรณีที่ทรายปนเปื้อนนํ้ามันมีองค์ประกอบของ

นํ้าทะเลอยู่ด้วย ควรแยกของแข็ง (ทรายปนเปื้อนนํ้ามัน) และของเหลว (นํ้าปนเปื้อนนํ้ามัน) ออกจากกัน

ก่อนด้วยกระบวนการแยกโดยแรงโน้มถ่วง (Gravity separation) ซึ่งผู้เขียนขอแนะนํากระบวนการบําบัด

ท่ีสามารถดําเนินการได้ง่ายและรวดเร็ว ดังน้ี 

• ทรายปนเปื้อนนํ้ามัน : ล้างนํ้ามันออกจากทรายปนเปื้อนโดยใช้สารเพิ่มประสิทธิภาพการล้างท่ี

สามารถหาได้ง่ายตามท้องตลาดและไม่ก่อให้เกิดสารพิษหลงเหลือในทรายที่ผ่านการบําบัดแล้ว เช่น 

สารลดแรงตึงผิวแบบชีวภาพ (Bio surfactant) ตัวทําละลายอินทรีย์ที ่เป็นมิตรกับสิ ่งแวดล้อม 

(Green solvents) เช่น เอทิลแลคเตท (Ethyl lactate) [12] นอกจากนี้ อาจมีการใช้กระบวนการ

ลอยด้วยอากาศละลาย (Dissolved air flotation: DAF) ร่วมด้วย เพื ่อให้ฟองอากาศขนาดเล็ก 
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(Microbubbles) ที่มีประจุลบช่วยจับกับอนุภาคนํ ้ามันผ่านกลไก Hydrophobic-hydrophobic 

interaction และเพิ่มประสิทธิภาพการแยกนํ้ามันออกจากตะกอนทรายเมื่อเทียบกับการใช้สารล้าง

กวนผสมเพียงอย่างเดียว นอกจากนี้ ยังมีผลการวิจัยพบว่าการปล่อยฟองอากาศโดยใช้นํ้าทะเลเป็น

ตัวกลางสามารถเพ่ิมประสิทธิภาพการล้างน้ํามันออกจากทรายได้เม่ือเทียบกับน้ําประปา [13] นับเป็น

ข้อดีหากมีการประยุกต์ใช้ระบบดังกล่าวในบริเวณใกล้ชายฝั่ง และสามารถนําทรายที่ผ่านการบําบัด

แล้วกลับเข้าสู่ชายหาดหรือนําไปใช้ประโยชน์ในการทําวัสดุก่อสร้างได้ [14]  

• นํ้าทะเลปนเปื้อนนํ้ามัน : แยกนํ้ามันออกจากนํ้าทะเลด้วยวิธีการต่าง ๆ เช่น การแยกด้วยแรงโน้มถ่วง 

(Gravity separation) กระบวนการเมมเบรน (Membrane filtration) การดูดซับ (Adsorption) 

การลอยด้วยอากาศ (Air flotation) หรือกระบวนการรวมตัวด้วยไฟฟ้าเคมี (Electrocoagulation) 

[15] เพื่อให้นํ ้าที่ผ่านการบําบัดแล้วมีปริมาณปิโตรเลียมไฮโดรคาร์บอนรวม (Total petroleum 

hydrocarbon: TPH) อยู่ในเกณฑ์มาตรฐานคุณภาพนํ้าทะเลของประเทศไทย (ไม่เกิน 5 ไมโครกรัม

ต่อลิตรสําหรับเขตนิคมอุตสาหกรรม และไม่เกิน 1 ไมโครกรัมต่อลิตรเพ่ือการสันทนาการ) 

 

6. ระบบจัดการสารล้างหลังการใช้งาน (Solvent recovery) เป็นการแยกนํ้ามันออกจากสารล้างเพื่อนํา

สารล้างกลับมาใช้ใหม่ และนํานํ้ามันที่แยกได้ไปใช้ประโยชน์หรือกําจัดอย่างถูกวิธี ในปัจจุบันการนํากลับ

สารล้างหลังใช้ทําความสะอาดทรายหรือดินปนเปื้อนนํ้ามันสามารถทําได้หลายวิธี ขึ้นอยู่กับคุณสมบัติของ

นํ้ามันที่ต้องการแยกรวมไปถึงความบริสุทธิ์ของสารล้างที่ต้องการ เช่น กระบวนการกลั่น (Distillation) 

การไล่ด้วยอากาศ (Air stripping) การสกัดของเหลวออกจากของเหลว (Liquid-liquid extraction) การ

ดูดซับแบบจําเพาะเจาะจง (Selective adsorption) กระบวนการเมมเบรน (Membrane process) รวม

ไปถึงกระบวนการแยกโดยการแพร่กระจาย (Pervaporation) [16] กระบวนการนํากลับสารล้างนับเป็น

ขั้นตอนที่มีความสําคัญสําหรับการบําบัดดินหรือทรายปนเปื้อนด้วยกระบวนการล้าง ซึ่งนอกจากจะเป็น

การลดปริมาณการใช้สารเคมีและค่าใช้จ่ายโดยรวมแล้ว ยังเป็นการประหยัดการใช้ทรัพยากรและลด

ผลกระทบต่อส่ิงแวดล้อมจากการกระบวนการกําจัดสารเคมีในปริมาณมากอีกด้วย 
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ภาพแสดงข้ันตอนการบําบัดทรายปนเป้ือนน้ํามันและการนํากลับสารล้างสําหรับเหตุการณ์น้ํามันร่ัวไหลในทะเล 

 

7. การกําจัดวัสดุปนเปื้อนนํ้ามัน (Oily waste disposal process) เป็นการจัดการวัสดุปนเปื้อนนํ้ามัน

จากการจัดการนํ ้ามันรั ่ว (Oil spill wastes) ไม่ว่าจะเป็นแผ่นดูดซับนํ ้ามันที ่ใช้แล้ว (Oil-soaked 

adsorbent pads) อุปกรณ์ป้องกันส่วนบุคคล (PPE) สารเคมีหรือสารล้างนํ้ามันที่เสื่อมสภาพการใช้งาน 

รวมไปถึงเศษขยะต่าง ๆ ในบริเวณที่มีการปนเปื ้อน ของเสียเหล่าน้ีมักถูกจัดเป็นของเสียอันตราย 

(Hazardous waste) [17] ซึ่งวิธีการจัดการที่ง่ายและรวดเร็วคือการรวบรวมของเสียเหล่านี้เพื่อส่งไป

กําจัดโดยการเผาเป็นพลังงาน หรืออาจมีการติดตั้งเตาเผาเคลื่อนท่ีในบริเวณที่เกิดเหตุ เพื่อป้องกันการ

รั่วไหลของของเสียดังกล่าวระหว่างการขนส่งไปยังสถานที่กําจัด นอกจากวัสดุปนเปื้อนนํ้ามันที่เป็น

ของแข็งแล้ว การกําจัดของเสียที่เกิดขึ้นจากกระบวนการทําความสะอาดนํ้ามันบนชายฝั่งยังครอบคลุมถึง

การบําบัดน้ําปนเป้ือนน้ํามันท่ีเกิดข้ึนจากกระบวนการจัดการ ซ่ึงโดยท่ัวไปจะมีการฉีดล้างน้ํามันท่ีปนเป้ือน

บนวัสดุแล้วรวบรวมในรูปของน้ําปนเป้ือนน้ํามันท่ีต้องได้รับการจัดการอย่างถูกต้อง 

 

8. การพัฒนาจมูกอิเล็กทรอนิกส์ (E-nose) จมูกอิเล็กทรอนิกส์เป็นอุปกรณ์ที่ถูกพัฒนาขึ้นมาเพื่อใช้ในการ

ตรวจวัดกลิ่นและสารอินทรีย์ระเหยง่าย (Volatile organic compounds: VOCs) โดยประยุกต์ใช้งาน

ร่วมกับระบบปัญญาประดิษฐ์ (Artificial Intelligence; AI) ในการประมวลผลความเข้มข้นของแก๊สแต่ละ
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ชนิดท่ีอยู่ในอากาศ เน่ืองจากน้ํามันดิบท่ีร่ัวไหลลงสู่ทะเลมักมีองค์ประกอบของสารไฮโดรคาร์บอนท่ีระเหย

ได้ การพัฒนาระบบ E-nose ให้สามารถตรวจวัดไอระเหยของสารประกอบไฮโดรคาร์บอนและนําไปติดต้ัง

ในบริเวณชายฝั่งที่ได้รับผลกระทบจากเหตุการณ์นํ้ามันรั่ว จะช่วยให้เราสามารถติดตามตรวจสอบ (Site 

monitoring) ในเบื้องต้นได้ว่ายังมีคราบนํ้ามันหลงเหลืออยู่ในบริเวณนั้น ๆ หรือไม่ โดยเฉพาะอย่างย่ิง

นํ้ามันในกลุ่มโพลีไซคลิกอะโรมาติกไฮโดรคาร์บอน (Polycyclic Aromatic Hydrocarbons; PAHs) ซึ่งมี

คุณสมบัติเป็นสารก่อมะเร็ง (Carcinogenic substance) และถูกจัดเป็นสารกึ่งระเหย (Semi-volatile 

organic compound; SVOC) ทําให้ PAHs มีการระเหยอย่างช้า ๆ และคงอยู่ในสภาพแวดล้อมได้นาน

กว่าสารไฮโดรคาร์บอนกลุ่มอ่ืน ๆ การตรวจวัดความเข้มข้นของสารระเหยในกลุ่มน้ีอย่างต่อเน่ืองจึงเป็นส่ิง

สําคัญในการป้องกันผลกระทบท่ีต่อเน่ืองมาจากการร่ัวไหลของน้ํามันในส่ิงแวดล้อม 

 

 

ภาพการพัฒนาจมูกอิเล็กทรอนิกส์สําหรับการตรวจวัดแก๊สและสารอินทรีย์ระเหยง่าย 

9. การสร้างการมีส่วนร่วมและการจัดการองค์ความรู้ (Engagement & Knowledge management) 

เป็นการวางแผนการสื่อสารเพื่อสร้างการรับรู้และการมีส่วนร่วมของภาคส่วนต่าง ๆ เมื่อเกิดภาวะวิกฤต

หรือสถานการณ์ฉุกเฉิน โดยมีปัจจัยสําคัญ ได้แก่ ข้อมูลที่เที่ยงตรงถูกต้องและรวดเร็ว และช่องทางการ

สื่อสารที่มีประสิทธิภาพ สามารถเข้าถึงกลุ่มเป้าหมายได้อย่างทั่วถึง ทั้งน้ี เพื่อให้ข้อมูลแก่ส่วนรวมในเรื่อง

ที่มาของสถานการณ์และผลกระทบที่เกิดขึ้น แนวทางปฏิบัติสําหรับเจ้าหน้าที่และประชาชนเพื่อเตรียม

รับมือและแก้ไขปัญหาตั้งแต่ระยะเร่งด่วนไปจนถึงระยะยาว รวมไปถึงข้อเสนอแนะหรือคําแนะนําท่ี

เหมาะสมในการฟ้ืนฟูสภาพพ้ืนท่ีปนเป้ือน (Site remediation) และระบบนิเวศโดยรอบ  

 

 

 
 
 

NO2 CO CO2 O3 SO2 
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เวิร์ดคลาวด์ (Word cloud) จาก Twitter ในช่วงวันท่ี 21–28 มกราคม 2565 

 

ตัวอย่างความตื่นตัวของภาคประชาชนที่เกิดขึ้นจากเหตุการณ์นํ้ามันรั่วในครั้งนี้สามารถประมวล

ได้จากผลการศึกษาของหน่วยปฏิบัติการวิจัยระบบสารสนเทศการจัดการภัยพิบัติและความเสี ่ยง 

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ที่ได้ลองสร้างเวิร์ดคลาวด์ (Word cloud) ที่ถูกรีทวีตและทวีตรวมทั้งหมดท่ี

เกี่ยวข้องกับเหตุการณ์นํ้ามันรั่วในช่วงวันที่ 21–28 มกราคม 2565 จะพบข้อความที่มีเนื้อหาเกี่ยวข้องกับ

เหตุการณ์นํ้ามันรั่วและข้อกังวลถึงผลกระทบหรือความเสียหายที่เป็นผลตามมา การวิเคราะห์ความ

เคลื่อนไหวที่เกิดขึ้นในสื่อสังคมออนไลน์นี้ทําให้เห็นถึงความสนใจและการรับรู้ของผู้คนในสังคมบนส่ือ

สังคมออนไลน์ที่มีความรวดเร็วในการสื่อสาร ซึ่งเป็นข้อมูลที่สามารถใช้ในการวางแผนการสื่อสารในภาวะ

วิกฤตหรือสถานการณ์ฉุกเฉินท่ีควรคํานึงถึงในอนาคต 
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ภาพรวมการประยุกต์ใช้เทคโนโลยีและนวัตกรรมสําหรับการจัดการน้ํามันร่ัวไหลในทะเล 

(ดัดแปลงรูปจาก พิสุทธิ์ เพียรมนกุล (2556) [18]) 

 

ทั้งหมดที่กล่าวถึงในบทความนี้เป็นภาพรวมแนวคิดด้านเทคโนโลยีและนวัตกรรมในมุมมองด้านวิศวกรรม

ที่เกี่ยวข้องกับการจัดการนํ้ามันรั่ว ซึ่งจําเป็นต้องมีการดําเนินการอย่างต่อเนื่องเพื่อนําองค์ความรู้จากการวิจัยและ

พัฒนามาใช้ประโยชน์ เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการระงับเหตุและสนับสนุนการดําเนินการจัดการนํ้ามันรั่วตาม

วิธีการมาตรฐานที่มีอยู่ด้วยความร่วมมือจากทุกภาคส่วน อันเป็นการเตรียมความพร้อมสําหรับการรับมือกับ

อุบัติเหตุนํ้ามันรั่วในทะเลและบริเวณชายฝั่งที่อาจจะเกิดขึ้นอีกได้ในอนาคต ทั้งนี้ หากต้องการศึกษาข้อมูลเพิ่มเติม

เกี่ยวกับสถานการณ์ ผลกระทบ และแนวทางการจัดการนํ้ามันรั่ว สามารถติดตามและค้นคว้าได้จากหนังสือ “Oil 

spill truth that never ends ความจริง...ท่ียังไม่จบ” และ “น้ํามันกับวิศวกรรมส่ิงแวดล้อม”  



    
 
 

 

12 / 15 
 

!""#$%&'#"(&#)%*+(,-.&%'"%/'0'&1( ACT N   W

  

หนังสือ “Oil spill truth that never ends ความจริง...ท่ียังไม่จบ” และ “น้ํามันกับวิศวกรรมส่ิงแวดล้อม” 
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